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Document de fin de projet 

 

Projet FX19 

Equipe :             

• Andres Escalante (2A) 

• Viken Mouratian (1A) 

• Adrien Djian (2A) 

• Julien Tréflèze (2A) 

• Kevin Yvinec (2A) 

• Léana Rossi (2A) 

• Maximilien Barateig (2A) 

• Corantin Corte (2A) 

 

Club :     ENSIAME 

 

Mise en œuvre :     2018/2019 

 

Résumé :  

Nous voulions établir une comparaison des différents moyens de mesure de la 

vitesse d’une fusée (Sonde Pitot, accéléromètre). Suite à des problèmes 

d’organisation et un manque d’expérience le projet n’a pas pu aboutir pour le 

C’space 2019. 
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1. Introduction 

Le club ENSIAME est un club crée en 2019 au sein de l’école d’ingénieur 

ENSIAME suite à la participation en 2017/2018 d’élèves de l’école dans le 

cadre d’un projet d’étude. L’équipe actuelle est formée en majorité d’élèves 

de deuxième année avec un élève de première année. Les élèves de deuxième 

année sont absent le premier semestre de l’année scolaire, les élèves de 

troisième année sont absent le deuxième semestre. Les connaissances du 

groupe sont essentiellement en conception mécanique et en mécanique des 

fluides. 

 

2. Expérience 

L’expérience avait pour but la mesure de la vitesse de la fusée via plusieurs 

méthodes.  

Pour la première méthode avec sonde Pitot, l’expérience consiste à mesurer 

un différentiel de pression pour en déduire la vitesse.  

La deuxième méthode avec l’accéléromètre, une simple lecture de valeur est 

effectuée puis intégrée pour trouver la vitesse.  

La troisième méthode avec une puce GPS pouvant envoyer la position, 

l’altitude et la vitesse. Une lecture des données est effectuée par le 

microcontrôleur. 

La gestion des capteurs, l’échantillonnage à 15Hz et l’enregistrement des 

données sont réalisées avec l’aide d’un microcontrôleur Arduino. 

Des problèmes de précision de la puce GPS ne permettant pas d’exploiter les 

données pour une analyse ont retardé la partie expérimentale. De plus, nous 

suspectons que la perte de données lors du lancement en 2018 est dû à la 

carte SD. Nous avons donc essayé de chercher une alternative pour le 

stockage des données. 
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Voici la platine expérimentale (accéléromètre et capteurs de pression) 

 

Une simplification du séquenceur a aussi été expérimenté en retirant le mécanisme de 

détection d’apogée peu fiable. 

 

Schéma du séquenceur 
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3. Mécanique 

La coiffe ayant été endommagée lors du lancement en 2018, nos premiers tests se son 

concentré sur la coiffe et sa méthode de fabrication. Initialement la coiffe a été réalisée 

en fibre de verre moulées. Nous avons testé l’impression 3D à échelle réduite en vérifiant 

les dimensions. Les qualités mécaniques restent à tester. 

 

L’impression 3D nous permet une fabrication plus simple de la coiffe et permet l’ajout de 

point de fixation pour des capteurs. 

Nous avons également travaillé sur l’amélioration de la porte d’éjection du parachute mais 

par manque de temps les idées sont restées sur papier. 

Concernant la structure de la fusée, elle reste identique. 
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4. Conclusion 

La fusée n’a pas pu être lancée en 2019 suite à un manque de temps et 

d’organisation de l’équipe qui débutait. L’équipe fut au complet seulement 

à partir du deuxième semestre 2018/2019 et avec les périodes d’examen, de 

vacances, la réalisation des idées mises sur papier fut compliquée. Le 

manque de connaissance et d’expérience dans la partie électronique a aussi 

été handicapant. 

Cette année l’équipe est complètement nouvelle du fait de double diplôme. 

Elle est essentiellement constituée de première année. Nous envisageons 

toujours de participer au C’space mais nous voulons d’abord consolider 

notre projet et notre équipe en vue d’une future inscription. 

 


