


CAHIER DES CHARGES

® International Class :
033cL (115mm x 65mm)
0350g max




MISSIONS : )
SONDAGE ATMOSPHERIQUE

® Relevés (chaque seconde)
oTempérature (a 0,1°C pres)
oPression (G 2Pa pres)
(a20cm pres)

oCalcul de la hauteur
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® Téleme
OENvoi ¢ mps réel
o Emissic XBee)



MISSIONS :
« COME BACK »

Y © But : Atteindre une cible donnée
| par ses coordonnées GPS




MISSIONS :
« COME BACK »

oLe module GPS nous permet de
calculerle cop a suwre
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® But : retrouver la trajectoire suivie
par le CanSat sans utiliser le GPS

BEEEN © Principe :
o oo t ”f; p ¥ 0 .
o < oUne centrale a inerfie permet de

mesurer les accelérations et vitesses

- de rotation du CanSat

olLes données sont enregistrées toutes
les 50ms et traitées apres le vol

oOn en deduit I'attitude et la position
du CanSat a chaque instant
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MECANIQUE

® Volle

oType NASA ParaWing
o Slmple peauJ\@@@ des cerf-volant
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BUDGET PREVISIONNEL

MORPHEUS Prix unitaire Quantité Total
Batteries* 25 2 50
Microcontréleur Arduino 20 1 20
Emetteur XBee 40 1 40
Capteur P/T y 50 1 50
Module GPS* A '@,’@v _ 1 60
Boussole it & ‘ ‘ 55
Cenfrale &inertie > 65
Lecteur de carfe microSD 20
Totall _ "7 360
STATION sQ‘ & | Total
Interface Arduin 15
Récep’reu'r" 60
Total /9]
TOTAL 435




