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Introduction

C'est reparti pour le défi solaire
Enseignement : au lycee polyvalent claude-nougaro
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Premiars contacts avec la pisie pour des épreuves de conduie ¢ de maniabing.

Aprés deux anndes dinterruption, f sulte au regroupement des deux éablssements, le déd solare est relance au lycée palyvalent Claude-
Nougaro. En eflet, deputs 2008, les éléves du iycée professionnel Jean- Louls-étienne avalent pns Mabitude de partioper aux défis solxres
organisés par Flandte Sciences, 3 la Caé de lespace, 3 Tououse. Il s'agit pour les gléves de construre intégralement une voiture
radiccommandée fonctionnant uniquement a 'énergie solaire afin de parsciper aux difiérentes épreuves du conoouwrs : plotage, endurance
soulenance du dossier technique et présentation du blog devant un jury

A l'origine du projet, le profdesseur de mainienance de vehicules automobiles Franck Guillot, qui regoit auourd’hul le renfort de son coliégue
Fréderc Bermardin, qui enseigne aux ééves nscrits en soences de Mngénieur. La conjonciion de ces deux compétences permet mantenant
d'associer deux groupes d éléves gus vont mettre en synergie leurs connalssances, chacun dans leur domaine, afin de rendre fa volure
radiccommandée encore plus performante lors de a compéstion prévue en jun prochain

Pour nstant, les &éves font connassance avec le disposif e réperfonent tous les éiéments dont s disposent, laissés par leurs prédécessewrs.
Aux abords des salles de cours, mercred! aprés-mick, lis ont eflactué les premiers essais avec la voture destinde 3 fapprentissage du piiotage.

Un circult de slalom a & spécialement trace a cet efiet. Sur la voiture de compeétition, # s'agira ensute doptimiser fous les paramétres pour la
rendre plus kdgére, plus maniable, plus autonome, plus puissante, en vue de décrocher Ln prix, car usqu'a présent, les lycéens caussadals soct
toujours parvenus A remparier 3u MoiNs une récompense, méme confrontés & des écoles dingénieurs ou A des etudants de faculies

La Dépéche du Mdi

Cette année, une nouvelle équipe s’est lancée dans le défi solaire au lycée
Claude Nougaro de Caussade.
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Nous sommes partis d’une voiture ancienne de deux ans mais allons essayer
d’apporter des modifications a la voiture pour améliorer ces performances.

Une équipe en réflexion
sur le réglement de la
course

traction
Course | endurance : 4h00
\

Association "du solel dans le moteur , (f’ \ e

o Partenaire L — Blog - planetes sciences
Planétes sciences . Réglement |
2 e )—ﬂ Dossier de presentation
section STMG - premiére  Sponsaring “( Ik 201?'2018__,: | i

° fnancement |  T— communication

Projet établissement - 600€ | ycee

affiche a réaliser

Presse  Septembre ou décembre ?

| joumal lycée

Vaiture Solaire
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L'équipedudéfi

Cette année, une nouvelle équipe s’est lancée dans le défi solaire au lycée
Claude Nougaro de Caussade. Elle est composée de 5 lycéens en classe de
premiere S (option science de I'ingénieur) et de deux professeurs :

Tristan Chapelle Lucas Parayre Charles Chaurand

Luc Poulvelarie

Franck Guillot Frédéric Bernardin

Professeur Génie mécanique Professeur Science de I'ingénieur

Page 4



Calendrier

Septembre 2017 a Ao(t 2018

Septembre 2017

Octobre 2017

01D

0zL

03 M Analyse + conduite

Novembre 2017

Décembre 2017

01V

02 S

03D

Janvier 2018

Février 2018

04 L 04 M 04 L
05 M 05J 05 M
06 M 06\ 06 L 06 M Conception + conduite
07 J 07 8 07 M Conception + conduite a7 J Réalisation + conduite
08V 08D 08 M 08 v 08L 08 .J
09 5 0aL 09 J 09 S 09 M 08 vV
10D 10M 10D 10 M Réalisation + conduite 108
11L 11 M Analyse + conduite 11L 114 1D
12 M 124 12 M 12V 12L
13 M 13V 13 M Conception + conduite | |13 S 13 M
144 148 14 J 14D 14 M R ion + conduite
15V 165D 15 M Conceplion + conduite | |15V 16L
16 S 16L 16J 16 S 16 M
17 D 17 M 17V 17 D 17 M Reéali 1+ conduite
18L 18 M Bilan 188 18 L 18.J
19 M 19J 19D 19 M 19V
20 M Début de projet 20V 20 L 20 M Bilan 208
21J 21 M 21J 21D
22V 22 M Conception + conduite | [22 V 221
23 5 23 23 M
24 D 24 \/ 24 M Ré ion + conduite
25 L 25 S 25 L Noel 254
26 M 26 D 26 W
27 M Analyse + conduite 27 L 275
28 .J 28 M Conception + conduite 28D
29V 29 M 29L
30 S 304 30M
31M Reé ion + conduite
Mars 2018 Avril 2018 Mai 2018 Juin 2018 Juillet 2018 Aolt 2018
01 D Paques 01 M Pre ion course 01V
02 L Lundi de Pag 02 M Préparation course 02 S
03 M 03J 03D
04 M test 04\ 04 L
05L 054 05 S 05 M
06 M 06 V 06 D 06 M
07 M Réalisation + conduite | |07 S 07 L o7 J
08.J 08 D 08 M Victoire 1945 08V
08 v 0oL 098
1038 10M 10 J Praparation 10D
11D 11 M Bilan 11 1L
12L 12J 128 12 M
13 M 13V 13D 13 M
14 M Réalisation + conduite 14L 14
154 15M 15V
16V 16 M Préparation course 165
178 17.J 17D
18D 18V 18 L
19L 19 S Course 19 M
20M 20 M
21 M test 214
22 2V
23V 23§
245 24D
25D 25L
26 L 26 M
2T M 27T M
28 M test 28
29.) 29V
30V 308
s
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Cahierdeschargespour2018

Nos objectifs pour cette année sont les suivants :

Humain
- Revenir en compétition apres deux ans d’absences.
- Création d’une nouvelle équipe dans le cadre d’atelier dans le nouveau lycée.
- Former des pilotes.
- Une relation conviviale et positive.

Mécanique
- Réduire le coefficient de frottement des roues en supprimant les caches de
roulement et en le remplagant cette fonction de protection par un flasque de
protection sur les roues
- Modification de la géométrie du train roulant.
- Créer un réglage du centre de gravite du vehicule
- Renforcement du pare chocs avant.

Energétique :
Remplacer les cellules solaires par des plus performantes.

Panneau solaire a
remplacer

Modifier la du
centre de gravité
du véhicule

Renforcer le pare-
choc avant

Modifier la
conception des
roues

Modifier la
conception du train
avant
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Nouveau systéeme
de roue ? Effet de
centrifuge

Croquis de la
conception d’une
nouvelle direction

Abecriing Pesivry

Ca va étre long....
Ces changements de
panneau de solaire

Solide, solide ces
pare-chocs ...
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http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180307_141508.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180411_155429.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180411_155423.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180411_130109.jpg
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Réalisations mécanique

Qe Modificationdesrouesavant

Situation actuelle
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http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180411_130523.jpg

%  Créationduréglage ducentredegravité



http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180411_133011.jpg
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Réalisationénergétiques

DX Créationnouveau panneau solaire

Cellules solaires en train d'étre plastifiées pour les protéger

Soudure des nouvelles cellules.

Cellules (état final) a assembler.
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http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180307_141848-e1520460215398.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180417_135816.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180417_140045.jpg

Création Panneau

La découpe laser utilisée pour alléger le support du panneau.

Assemblage



http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180411_134526-1.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2011/09/Delpron-pan-sol.jpg
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Essaisduvéhicule

X Testtraction

Traction

Test de la capacité de traction de la voiture en situation.

+ TestPare-chocs

=

Test de résistance de certaines piéces du pare-chocs.

Poimé /.

) Pomt Ve nugliin .
"’ola L 4‘



http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180307_162341.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180307_133925-e1520455424448.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180307_162351.jpg

Testbraquageetréglages

Test de la capacité des panneaux solaires
par temps nuageux (couverture de ~60%)
et de I'angle de braquage par la méme oc-
casion.

Test de la capacité du panneau solaire par
grand soleil.
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http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180504_153341.jpg
http://www.planete-sciences.org/blogs/defissolaires/2018_ly_claudenougaro/files/2012/09/20180502_144655.jpg

Bilan

Lavoiture est préte pour le défi!!
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Planélectrique
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SCHEMA ELECTRIQUE DU MONTAGE DU SYSTEME DE MESURE |
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Caractéristiquesduvéhicule

Longueur totale (mm) 700
Largeur totale (mm) 435
Hauteur totale (mm) 490
Empattement (mm) 560
Voie avant (mm) 330
Garde au sol (mm)
-avant 30
-arriére 30

Roues avant directrices

- diameétre (mm) 125
Roue arriere motrice directrice

- diameétre (mm) 125
Masse totale en charge (kg) 1,7
Moteur : Brushless cage tournante

- marque MHDFLY CT 540
- tour/volts 15000kv

Transmission Poulie crantée
Rapport de réduction r 0.087
Régulateur de tension Brushless 18 A, programmable
marque Robbe

Panneaux solaires

14 cellules (125 X 125)

Batteries d'accumulateur

Condensateur 10F/ NiMh 1600 mAh

Servo moteur

1, Futaba

Téléecommande :
- fréquence (GHz)
- nombres de voies

24 GHz
Jeti DS 16 voies
[ avec acquisition de données et
redirection Bluetooth sur tablette.




Systémes embarquésdanslevéhicule

SYSTEMES

INFORMATION

PROVENANCE

Suspension arriére

Mono bras en carbone
suspendu par ressort, a
flexibilité variable en
silicone

Récupération : durit
d'essence de modélisme
bras de vélo

Suspensions avant

Parallélogramme
déformable a lames de
carbone

Lames de carbone de clé
d'aile d'avion r.c.

Panneaux

Cellules plastifiées

Récupeération tous
materiaux

Acquisition de données

Enregistrement sur radio
Ds16 Jeti et tablette en
simultané

Télémétrie

Communication a
distance sur ordinateur
de toutes les
caractéristiques
électriques et
températures du véhicule
en course

Jeti DS 16 modéle
Bluetooth
Tablette
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